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WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania ogélne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z budowg biezni
lekkoatletycznej prostej i skoczni w dal przy Szkole Podstawowej im. Jaworzniakow w
Krzesimowie, gmina Melgiew, na dzialce o numerze ewidencyjnym 630/1.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest podstawa opracowania Szczegdlowej Specyfikacji
Technicznej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy i umowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych w Specyfikacji Technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) obejmujg wymagania ogolne
wspolne dla poszczegdlnych asortymentow robot objetych nizej wymienionymi
Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi:

- Roboty pomiarowe

- Roboty ziemne

- Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza
- Podbudowa z kruszywa tamanego

- Obrzeza betonowe

- Nawierzchnia poliuretanowa

- Sprzet sportowy

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacji Technicznej (ST) wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w
kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Aprobata techniczna - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng techniczng wyrobu ,
stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.2. Budynek - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany
Z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod budowlanych oraz posiadajacy
fundamenty i dach.

1.4.3. Budowa — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym
miejscu, a takze odbudowe , rozbudowe, nadbudowg lub rozbiorke obiektu budowlanego.
1.4.4. Dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z
zatagczonym projektem budowlanym , dziennik budowy, protokoly odbioréw czgsciowych i
koncowych , w miare potrzeby , rysunki i opisy sluzace realizacji obiektu , operaty
geodezyjne 1 ksiazke obmiaréw , a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu — takze
dziennik montazu.

1.4.5. Dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot wraz z geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

1.4.6.Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.7.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument



przebiegu robdot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w
toku wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawca 1
Projektantem.

1.4.8. Grupa , klasa , kategoria robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy , klasy , kategorie
okreslone w rozporzadzeniu Nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspodlnego
Stownika Zamowien ( Dz.U. L 340 z 16.12.2002 r. z p6zniejszymi zmianami ).

1.4.9. Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w Umowie (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie budowa.

1.4.10. Istotne wymagania — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa , zdrowia i
pewnych innych aspektow interesu wspdlnego , jakie majag spetniaé¢ roboty budowlane.

1.4.11. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji obiektu.

1.4.12. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shuzagcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikoéw. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.13. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwigzanych z oceng jakosci
materialow oraz robot.

1.4.14. Materialty - wszelkie tworzywa niezb¢edne do wykonania robdt, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

1.4.15. Normy europejskie — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet
Standaryzacji (CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) ,
jako ,standardy europejskie (EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)” , zgodnie z
og6lnymi zasadami dziatania tych organizacji.

1.4.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.17. Obszarze oddziatywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w
otoczeniu budowlanym na podstawie przepiséw odrebnych , wprowadzajacych zwigzane z
tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.19. Optata - nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznosci wnoszong przez zobowiazanego
za okreslone ustawg obowigzkowe kontrole dokonywane przez wlasciwy organ.

1.4.20. Organ samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okre§lone w
ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow , inzynierow
budownictwa oraz urbanistow ( Dz.U. Nr 5 z 2001 r. , poz. 42 z pdZniejszymi zmianami).
1.4.21. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.23. Przebudowa - wykonywanie robot budowlanych, w wyniku ktoérych nastepuje zmiana
parametrow uzytkowych lub technicznych istniejacego obiektu budowlanego, z wyjatkiem
charakterystycznych parametrow, jak: kubatura, powierzchnia zabudowy, wysokos¢, dlugos¢,



szerokos¢ badz liczba kondygnacji; w przypadku drég sa dopuszczalne zmiany
charakterystycznych parametrow w zakresie niewymagajacym zmiany granic pasa drogowego.
1.4.24. Przedmiar robot — to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania , ze szczegélowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajacych szczegotowy opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikacii
technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci
jednostek przedmiarowych robot podstawowych.
1.4.25. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
1.4.26. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.27. Remont — wykonanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robot budowlanych
polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego , a nie stanowigcych biezacej konserwacji.
1.4.28. Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe , a takze prace polegajace na
przebudowie , montazu , remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.
1.4.29. Robota podstawowa — minimalny zakres prac , ktore po wykonaniu sg mozliwe do
odebrania pod wzgledem ilo$ci 1 wymogow jako$ciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien
scalenia robot.
1.4.30. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
1.4.31.Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.
1.4.32.Ustalenia techniczne - ustalenia podane w normach , aprobatach technicznych i
szczegotowych specyfikacjach technicznych.
1.4.33.Wiasciwy organ - organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ
specjalistycznego nadzoru budowlanego.
1.4.34. Wyrdb budowlany- wyroéb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodno$ci , wytworzony
w celu wbudowania , wmontowania , zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w
obiekcie budowlanym , wprowadzony do obrotu , jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw
wyrobow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.
1.4.35.Wspdlny Stownik Zamowien — jest systemem klasyfikacji produktéw , ustug i robot
budowlanych stworzonych na potrzeby zamoéwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika
glownego oraz stownika uzupehiajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003 , stosowanie kodow
CPV do okreslania przedmiotu zamoéwienia przez zamawiajacych z owczesnych Panstw
Cztonkowskich UE stalo si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo
Zamowien Publicznych przewidziato obowigzek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od
dnia akcesji Polski do UE , tzn. od 1 maja 2004 r.
1.4.36. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budynku lub jej elementu.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynnos$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i



administracyjnymi, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu dokumentow.
1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacijg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w
choc¢by jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak , jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach
przetargowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory
podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST beda uwazane za warto$ci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow 1 elementow budynku musza wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budynku, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim organem projekt zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy. W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki 1 inne urzadzenia zabezpieczajace begda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia zabezpieczajace bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig,
ze jest wiaczony w cen¢ umowng.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
1. utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,
2. podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub wucigzliwo$ci dla os6b lub dobr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:



- lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C) mozliwos$cig powstania pozaru.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatow od wlasciwych
organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich wuzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wladcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg
dla wszelkiego rodzaju roboét, ktore maja by¢é wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢ Inspektora Nadzoru 1 wtadze lokalne
o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi ich wtasciciela 1 zainteresowane wtadze oraz bedzie z
nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawcg a wtascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci i
drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat



w takie porozumienia, o ile nie begdg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umownych.
1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia i1 uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie begdzie
powiadamial Inspektora Nadzoru. Inspektor Nadzoru moze poleci¢, aby pojazdy nie
spetniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegbdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i1 utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru koncowego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budynek lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru lub Zamawiajacego powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej
niz w 24 godziny p0 otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez witadze
centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposOb zwigzane z wykonywanymi robotami i1 bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych 1 bedzie w peini odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych
z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie informowaé Inspektora Nadzoru o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Zamawiajacego.

1.5.12. Réwnowaznos$¢ norm i zbiordw przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy 1
przepisy, ktore spelnia¢ maja materialy, sprzet 1 inne towary oraz wykonane 1 zbadane roboty,
beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach umownych nie postanowiono inaczej. W
przypadku ,gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego



kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Roéznice pomiedzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawce 1 przedtozone Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrddla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialéw jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki materiatow do zatwierdzenia.

W przypadku nie zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru materialu ze wskazanego
zrddta, Wykonawca przedstawi do akceptacji material z innego zrédta.

Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly speiniaja wymagania SST w czasie
postepu robot.

Inspektor nadzoru ma prawo wskaza¢ laboratorium do prowadzenia tych badan.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy 1 zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor
Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla ktoérych
zostaty zakupione, to koszt tych materialdw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany
(skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i , lub nie zaakceptowane
materialty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem,
usuni¢ciem 1 niezaplaceniem.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu,
albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badah wymaganych
przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i
wlasciwosci 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzegt uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST; w przypadku braku w/w ustalen, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzg¢tu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru.
Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robdét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umows3.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spehiajace tych warunkéw moga byé
dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wykonanie wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawce zostang, usunigte przez Wykonawce na wiasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora Nadzoru.
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Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialéw i robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez Inspektora Nadzoru, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggna¢ zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do badan materiatéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okre§lone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inspektor Nadzoru
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy na zyczenie Inspektora Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazna legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadajag wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga
by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora
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Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz przed rozliczeniem danej cz¢sci robot.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach
wedhug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia , Inspektor Nadzoru jest uprawniony w
imieniu Zamawiajacego do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow.

Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej werytikacji systemu kontroli robdt prowadzonego
przez Wykonawce , bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdow i robot z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdéw i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na koszt Zamawiajacego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych badan , albo oprze si¢ wytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacja projektows i
SST . W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow 1 dokumentow technicznych,

- deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1

1 ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢

przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska sluzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
— dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i
koncowych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedlozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.
(2) Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob
ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.
(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (2)
nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustalen,
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- korespondencje¢ na budowie.
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

7.1.1. W przypadku rozliczania robo6t zgodnie z ceng ryczattowa — w toku wykonywanych
robot nie bedzie prowadzona ksigzka obmiaréw. Wowczas jakikolwiek biad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indziej w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot 1 nie daje
podstaw do zgdania dodatkowego wynagrodzenia.

7.1.2. W przypadku rozliczania robot zgodnie z cena kosztorysowa — W toku wykonywanych
robot bedzie prowadzona Ksigzka obmiaréw, ktora stanowi dokument pozwalajacy na
rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementodw robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robot dokonuje Wykonawca 1 Inspektor Nadzoru po pisemnym
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem.

7.2. Zasady okreSlania ilosci robot i materiatow

Dhugosci i odlegtosci wyliczane w mb z dokladnoscia do drugiego miejsca po
przecinku.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST. Powierzchnie beda wyliczane w m? z doktadnos$cig do drugiego miejsca
po przecinku.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie wurzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym i koncowym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci
beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W
razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki
obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Obmiar koncowy stanowi zatgcznik do protokotu koncowego robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nast¢pujgcym etapom
odbioru:

1. odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
2. odbiorowi czg$ciowemu,

3. odbiorowi koncowemu,

4. odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robo6t, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci robdt do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet dokumentéw i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czegsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad , jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior koncowy robot
8.4.1. Zasady odbioru konicowego robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Zamawiajacego.

Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w
obecnosci Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania rob6dt z dokumentacjg projektowa 1 SST.

W toku odbioru koficowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania
wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupehiajacych w poszczegolnych elementach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako§¢ wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa
1 SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu , komisja dokona potrgcen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robodt jest protokot
odbioru koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty), obmiar koncowy,
wyniki pomiaroéw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow , certytikaty
na znak bezpieczenstwa zgodnie z SST,
7. kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér koncowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Wykonawca jest zobowigzany przed zlozeniem oferty uzyska¢ wszelkie potrzebne
informacje dotyczace warunkow miejscowych, rozmiaru 1 natury robdt, rozwigzan
technicznych oraz materialdw niezbgdnych do wykonania zamoéwienia oraz informacji
dotyczacych ryzyka 1 trudnosci oraz wszelkich okoliczno$ci, jakie moga mie¢ wpltyw na
warto$¢ zlozonej oferty przetargowe;.
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w
dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i1 transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie,

— koszty organizacji terenu robdt, ogrodzen , zabezpieczen, drog tymczasowych,

— zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

©o ok w
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Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawcg za dang pozycj¢ w wycenionym
Przedmiarze Robot jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptlaty za
wykonanie robdt opisanych tg pozycja kosztorysowa.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢
podana przez Wykonawce dla tej pozycji kosztorysowe;.

W ramach zaoferowanej ceny Wykonawca jest zobowigzany do wykonania wszystkich
prac wynikajacych z projektu technicznego i1 ST, stanowigcych podstawe okreslenia
przedmiotu zamoéwienia.

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie i w Harmonogramie
rzeczowo-finansowym (jesli byt sporzadzony). Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie,
rozliczane beda na podstawie ilosci wykonanych faktycznie robdt i ceny jednostkowej
okreslonej dla poszczegolnych rodzajow robdt w kosztorysie ofertowym.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogdlnych
zawartych w niniejszej SST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami).

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo Zamoéwien Publicznych ( Dz.U. Nr 19 z 2004
r. poz177 z pdzniejszymi zmianami).

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o0 wyrobach budowlanych ( Dz.U. Nr 92 z 2004 r.,
poz. 881).

4. Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym ( Dz.U. Nr 122 z 2004 r. ,
poz. 1321 z p6zniejszymi zmianami ).

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbiorki tablicy informacyjne;j
oraz ogloszenia zawierajacego dane dot. bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.
U. Nr 198z 2004 r., poz. 2042).

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. - w sprawie
szczegblowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznych
wykonania 1 odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz.U. Nr 202 z 2004 r. , poz. 2072).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobow

deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem

budowlanym

(Dz.U. Nr 198 2 2004 r. , poz. 2041).

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych ( Dz.U. Nr 47
z2003r., poz. 401).

©o
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KOD CPV: 71355000-1 ROBOTY POMIAROWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wyznaczaniem sytuacyjnym nawierzchni i
punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wszystkich czynnosci zwigzanych
z budowg biezni lekkoatletycznej prostej i skoczni w dal przy Szkole Podstawowej im.
Jaworzniakéw w Krzesimowie gmina Metgiew, na dzialce o numerze ewidencyjnym 630/1.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi normami oraz
Dokumentacja Projektowa.

Uprawniony geodeta — osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustawg z dnia 17.05.1989 r. ,,Prawo Geodezyjne 1 Kartograficzne” z pdzniejszymi
zmianami z zakresu geodezji i kartografi, upowazniona przez Wykonawce do kierowania
pracami i wystepowania w jego imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zamowienia.
Inwentaryzacja powykonawcza — jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21
lutego 1995 r. przyjeta i zatwierdzona przez zasoby geodezyjne Starostwa Powiatowego w
Swidniku.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w
ST ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow i elementow systemu

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy 1 roboczych punktow

wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa:
- paliki drewniane o $rednicy 5+8 cm i dtugosci 0,5+1,5 m,
- stupki betonowe,
- farba chlorokauczukowa.
3. SPRZET

Roboty zwigzane ze stabilizacja i oznaczaniem punktéw gltéwnych oraz roboczych
punktow wysokosciowych beda wykonywane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z
wytyczeniem oraz okre§leniem wysokosciowym powyzszych elementow wykonywane beda
specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot (teodolity lub
tachimetry, dalmierze, taty, tasmy stalowe).
Zastosowany sprzet pomiarowy powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane godnie z obowigzujagcymi Instrukcjami
GUGIK.

Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca powinien przejaé¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktéw glownych trasy i reperéw. W oparciu o
materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
1 pomiary geodezyjne, niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw i reperéw roboczych.

Wszystkie roboty ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe i gtowne musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace ich
charakterystyk¢ i potozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich
punktéw pomiarowych.

5.3. Sprawdzenie wyznaczania punktéw glownych i punktow wysokosciowych

Punkty te powinny by¢ destabilizowane przy uzyciu palikéw drewnianych lub
stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych. Repery robocze nalezy
zatozy¢ poza granicami robot. Rzedne reperow roboczych nalezy ustalac¢ z taka doktadnoscia,
aby sadni btad niwelacji po wyrownaniu byl mniejszy od 4mm/km, stosujac niwelacje
podwdjng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonego terenu w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm. Rzedne wysokos$ciowe nalezy
wyznacza¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowe;j.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nowych
nawierzchni na powierzchni terenu. Do wyznaczenia krawedzi nalezy stosowac paliki lub
wiechy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 6
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach 1
wytycznych GUGIK.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6dt podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
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7.2. Jednostka i zasady obmiarowania

Jednostka obmiaru robét jest 1 m?(metr kwadratowy) rob6t pomiarowych przy
wyznaczaniu nowych nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotlu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”
pkt 9.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- wyznaczenie punktéw gtéwnych i punktow wysokosciowych,

- uzupetienie dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zestabilizowanie punktoéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z 17.05.1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.Nr 30, poz. 163 z
pézniejszymi zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1 Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiIK-1979.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-1978.

Instrukcja techniczna G-2 Wysokos$ciowa osnowa pozioma, GUGiK-1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiIK-1979.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK-1983.
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KOD CPV: 45111200-0 ROBOTY ZIEMNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych - w ramach inwestycji okreslonej w ST
,Cze$¢ ogolna” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza czynnosci zwigzanych z robotami
ziemnymi podczas budowy biezni lekkoatletycznej prostej i skoczni w dal przy Szkole
Podstawowej im. Jaworzniakéw w Krzesimowie gmina Melgiew, na dzialce o numerze
ewidencyjnym 630/1 wraz ze wstepnym uporzadkowaniem terenu po wykonaniu robot.

Zakres robot jest nastepujacy:
- wykonanie wykopow,
- zasypanie wykopow,
- transport gruntu.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia ternu budowy w okresie trwania
realizacji budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow oraz wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej
zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlkagczony w ceng umowna.
3.0CHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy,
w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i1 pojazdach. Materialy
tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
od osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez pracownikoéw wykonawcy.
4.0CHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ I PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wtadz, begdacych
wlascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca jest zobowigzany umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla
wszelkiego rodzaju robodt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i1
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢ Inspektora nadzoru i wtadze lokalne
0o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
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Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze i bedzie z nimi
wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

5. MATERIALY

Do wykonania wykopoéw materialty nie wystepuja.

Do zasypywania wykopow moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu,
niezamarzni¢ty 1 bez zanieczyszczen takich jak ziemia roslinna, odpadki materiatow
budowlanych, itp.

6. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzegt uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna
wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzgtu.

7. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystniec na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materialow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej ST w terminie przewidzianym umowa.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
Stosowa¢ samochody samowyladowcze. Przewozone ladunki nalezy zabezpieczy¢ przed
spadaniem i przesuwaniem. Wywiezienie odpadéw niebezpiecznych specjalnie do tego celu
przystosowanymi §rodkami transportowymi.

8. SRODKI ZABEZPIECZENIA SRODOWISKA PRZED EMISJA ODPADOW,
HALASU 1 ZAPYLENIA

W celu zabezpieczenia srodowiska naturalnego oraz sgsiadujacych z placem budowy
budynkoéw mieszkalnych i1 ustugowych przed negatywnym wplywem emisji hatasu i zapylenia,
Wykonawca powinien stosowac nastepujace srodki ochrony:
- zraszanie miejsc prowadzenia robot,
- zmywanie srodkow transportowych oraz drég dojazdowych,
- systematyczny wywoz materiatu z wykopow.
9.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z

dokumentacjg projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
9.1.Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy teren ogrodzi¢ 1 oznakowa¢ zgodnie z
wymogami bhp i przepisami Prawa Budowlanego.
9.2. Wykopy

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy wykona¢ pomiar sytuacyjno-
wysoko$ciowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami okreslonymi lub
przekazanymi na piSmie przez inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli
wymagac¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Kontury robdt ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace podzniejszemu
zasypaniu nalezy wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych.
Zasadnicze linie 1 krawedzie wykopow powinny by¢ wytyczone na tawach ciesielskich,
umocowanych trwale poza obszarem wykonywania robot ziemnych. Wytyczenie
zasadniczych linii na fawach powinno by¢ sprawdzane przez nadzor techniczny Inwestora i
potwierdzone zapisem w dzienniku budowy. Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢
wykonane z dokladnoscia do + 5 cm dla wyznaczenia charakterystycznych punktow
zatamania. Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wigksze
niz + 10 cm. Roznice w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze
przekroczy¢ + 1 cm i — 3 cm. Szeroko$¢ wykopu nie moze ro6zni¢ si¢ od projektowanej o
wigcej niz + 10 cm, a krawedzie wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane
nastepujace zabezpieczenia:

- w pasie terenu przylegajacym do gornej krawedzi wykopu na szerokosci rownej 3-
krotnej glebokosci wykopu powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypdéw i materiatléw, oraz
mie¢ spadki umozliwiajgce odplyw wod opadowych,

- naruszenie stanu naturalnego skarpy jak np. rozmycie przez wody opadowe powinno
by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen,

- stan skarp nalezy okresowo sprawdza¢ w zalezno$ci od wystepowania
niekorzystnych czynnikow.

Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.
Warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia
powinna by¢ usunig¢ta bezposrednio przed wykonaniem fundamentu. W przypadku
pogltebiania wykopu ponizej przewidzianego poziomu , a zwlaszcza ponizej poziomu
projektowanego posadowienia, nalezy porozumie¢ si¢ z Inspektorem Nadzoru celem podjecia
odpowiednich decyzji.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w
calym okresie trwania robot ziemnych. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania
wykopow 1 nasypow, aby powierzchniom gruntow nadawa¢ w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

9.3. ZasypkKi

Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania wykopoéw po uzyskaniu zezwolenia
Inspektora nadzoru, co powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

Zasypywanie wykopoéw powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu
przewidzianych w nim robot. Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu powinno by¢
oczyszczone z odpadow materiatdw budowlanych 1 $mieci. Ukladanie 1 zaggszczanie gruntu
powinno by¢ wykonywane warstwami o grubosci:

- 0,25 m przy stosowaniu ubijakow rgcznych

- 0,40 m przy stosowaniu wibratoro6w powierzchniowych.

Wskaznik zageszczenia gruntu nie powinien by¢ mniejszy niz Js = 0,95 wg proby
Proctora.

Nasypywanie 1 zaggszczanie gruntu w poblizu $cian powinno by¢ wykonane w sposéb
niepowodujacy uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowych.

10. KONTROLA JAKOSCI

Wymagania dla robdt ziemnych podano w punkcie 9.1 19.3.
10.1. Wykopy

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu
powinny obejmowac:
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- zgodno$¢ wykonywania robdt z dokumentacja,
- prawidtowo$¢ wytyczenia robdt w terenie,
- przygotowanie terenu,
- rodzaj 1 stan gruntu w podtozu,
- wymiary wykopow,
- zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.
10.2. Zasypki
Sprawdzeniu podlega:
- stan wykopu przed zasypaniem,
- materiaty do zasypki,
- grubos¢ 1 rownomierno$¢ zasypki,
- sposob i jako$¢ zageszczenia.
11. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w SST ,,Cze$¢ ogdlna” pkt 7
Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonang wg pomiaréw z natury.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji
Inspektora nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.
Jednostkami obmiaru s3:
m3 — objeto$¢ materialow z wykopow do wywozu
m3 — objeto$¢ materialow do zasypek
12. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét i ich przyjecia podano w SST ,,Cz¢$¢ ogdlna”.
Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartos$ci.
13. PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie robot nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie.

14. DOKUMENTY ODNIESIENIA
1. Umowa zawarta pomi¢dzy wykonawcg i Zamawiajagcym wraz z harmonogramem robot,
zatwierdzona przez Zamawiajacego.

2. Dokumentacja projektowa w/w zadania.

3. Normy.

4. Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.
Wykonanie robot ziemnych musi by¢ zgodne z nastgpujacymi ustawami:

- PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

- PN-86/B-02480  Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
- BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zagegszczenia gruntow

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku - Prawo Budowlane z pézniejszymi zmianami

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 roku — Prawo Zaméwien Publicznych

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku — O wyrobach budowlanych

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku — O ochronie przeciwpozarowej

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 roku — O dozorze technicznym

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku — Prawo Ochrony Srodowiska.
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KOD CPV: 45100000-8 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM |

ZAGESZCZENIEM PODLOZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem 1 zageszczeniem
podtoza - w ramach inwestycji okreslonej w ST ,,Cz¢$¢ og6élna” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza  prowadzenia robot przy

wykonywaniu koryta gruntowego pod projektowane nawierzchnie podczas budowy biezni
lekkoatletycznej prostej 1 skoczni w dal przy Szkole Podstawowej im. Jaworzniakow w
Krzesimowie gmina Melgiew, na dzialce o numerze ewidencyjnym 630/1

Zakres robot jest nastepujacy:
- profilowanie i zageszczenie podloza gruntowego pod projektowane nawierzchnie,
- wykonanie koryt pod projektowane nawierzchnie.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzegt uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Do wykonania wykopow 1 przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet:
koparko-spycharki, koparko-tadowarki, spycharki ggsienicowe, *tadowarki, rowniarki
samojezdne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora. Sprzet uzywany do zageszczania
powinien uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania
jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na wlasciwos$ci gruntu
w miejscach jego naturalnego zalegania.
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktore

nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej ST w terminie przewidzianym umowa.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
Stosowa¢ samochody samowyladowcze. Przewozone tadunki nalezy zabezpieczy¢ przed
spadaniem i przesuwaniem. Wywiezienie odpadéw niebezpiecznych specjalnie do tego celu
przystosowanymi §rodkami transportowymi.
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5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowg, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy teren ogrodzi¢ i oznakowaé zgodnie z
wymogami bhp i przepisami Prawa Budowlanego.

5.1. Zasady ogolne

Wykonawca moze przystgpi¢c do wykonywania koryta oraz profilowania i
zageszczania podloza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podtoza i wykonywanie tych robdt z wyprzedzeniem jest mozliwe wytacznie za
zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze
odbywac si¢ ruch budowlany, nie zwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto nalezy wykonaé¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Do wykonania koryta
nalezy stosowa¢ rowniarke lub spycharke uniwersalng. Ostateczne profilowanie nalezy
wykona¢ rgcznie. Odspojony grunt nalezy odwiez¢ na sktadowisko (odktad) Wykonawcy.

5.3. Profilowanie podloza

Przed przystagpieniem do profilowania, podloze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usung¢ bloto 1 grunt, ktory ulegl nadmiernemu
zawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza ktére ma by¢ profilowane, nalezy sprawdzi¢ czy
istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze
niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu terenu w
podtozu, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na giebokos¢ co najmniej 10 cm, dowiez¢
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla goérnej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zageséci¢ warstwe do
uzyskania warto$ci wskaznika zaggszczenia okreslonych w punkcie 5.5.

Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podtoza jego
powierzchnie nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami Sredniego, gltadkiego walca stalowego, lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.

5.4. Zageszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego doggszczenia przez
walowanie. Jakiekolwiek nierownosci powstale po zageszczeniu powinny by¢ naprawione
przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Zaggszczenie podtoza nalezy kontrolowa¢ wg normalnej proby Proctora, przeprowadzonej
zgodnie z PN-B-04481 (metoda I lub II). Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z
BN-77/8931-12.

Wilgotno$¢ gruntu podloza przy zageszczeniu nie powinna rézni¢ si¢ od wilgotnosci
optymalnej o wiecej niz (wg PN-S-02205:1998):

- W gruntach niespoistych = 2%,

- w gruntach mato i $rednio spoistych + 0% do -2%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza Is > 1,00
Jezeli po wykonaniu robo6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczaniem podioza nastapi
przerwa w robotach 1 Wykonawca nie przystepuje natychmiast do ukladania warstw
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nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
przed przystapieniem do uktadania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego
osuszenia.

Po osuszeniu podioza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe
naprawy wykona on na witasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania og6élne” pkt 6.

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w
zakresie 1 z czgstotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie
rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug metody Proctora jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu tworzacego podtoze, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podtoza wg BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwotnego
modulu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Minimalny modul odksztatcenia przy
uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm jak w PN-S-02205:1998 str.13.rys.4. Badania ptyta @30 cm
wykonanego koryta gruntowego nalezy przeprowadzié¢ nie rzadziej niz 1 raz na 600 m?.
6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podloza
6.2.1. Zageszczenie podtoza
Zaggszczenie podtoza nalezy kontrolowa¢ wg punktu 5.4 1 6.1.
6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. Rownos¢

Nieréwnosci profilowanego 1 zageszczonego podtoza nalezy mierzy¢ tatg co 20 m w
kierunku podluznym. Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata co najmniej 2 razy.
Nieréwnosci nie mogg przekraczac 2 cm.
6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty 1 poziomnicy co
najmniej 3 razy.

Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowag z
tolerancja £0,5 %.
6.2.2.3. Glebokos¢ koryta i rzgdne dna

Glgbokos¢ koryta i rzedne dna nalezy sprawdza¢ w 3 przekrojach w osi i1 na
krawedziach. Roznice pomiedzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + lem i -2 cm.
6.2.2.4. Szerokos¢ koryta
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Szerokos¢ koryta nalezy sprawdzac co najmniej w 3 przekrojach. Szeroko$¢ koryta nie
moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm 1 -5 cm.
6.2.2.5. Zasady postepowania z odcinkami o niewtasciwych cechach geometrycznych.

Wszystkie powierzchni, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7.OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady 1 wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w SST ,,Cz¢s¢ ogolna”
pkt 7

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonang wg pomiardOw z natury.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja
akceptacji Inspektora nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostka obmiaru jest robot jest 1 m?(metr kwadratowy) wykonanego koryta wraz z
wyprofilowaniem i zaggszczeniem podtoza gruntowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt i ich przyjecia podano w SST ,,Czg$¢ ogdlna”.

Odbioér wykonanego koryta, wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonywany
jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu i powinien by¢
przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania
postepu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie robot nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie. Cena wykonania
rob6t obejmuje: roboty przygotowawcze i pomiarowe, wykonanie koryta gruntowego
(wykop), reczne 1 mechaniczne profilowanie dna podloza gruntowego, mechaniczne
zageszczenie podloza, zaladunek i transport gruntu na odklad, przeprowadzenie badan i
pomiardéw, uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzialy, nazwy 1 okres$lenia.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu,

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych i
lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata.
BN-70/8931-05 Oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczania gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Tymczasowe ogolne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju
przez zleceniodawcow 1 wykonawcow krajowych. GDDP, warszawa 1992, Wydanie 1.
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KOD CPV: 45100000-8

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie - w ramach inwestycji okreslonej w ST ,,Cze$¢ ogdlna” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy
wykonywaniu podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie podczas
budowy biezni lekkoatletycznej prostej i skoczni w dal przy Szkole Podstawowej im.
Jaworzniakéw w Krzesimowie gmina Melgiew, na dzialce o numerze ewidencyjnym 630/1
Zakres robot jest nastepujacy:
- geowloknina filtracyjno-separacyjna,
- wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu
31,5/63 mm pod nawierzchni¢ poliuretanowa,
- wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu
1/31,5 mm pod nawierzchni¢ poliuretanowa,
- wykonanie podbudowy grubosci 2 cm z miatu kamiennego 0/4 mm pod nawierzchnig
poliuretanowa,
Podane grubo$ci warstw odnosza si¢ do grubos$ci po zagegszczeniu. Nie dopuszcza sie
wykonania podbudowy z kruszywa wapiennego.

1.4. Okres$lenia podstawowe

14.1. Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczaniu
kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu przy wilgotnosci optymalne;j

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczgce robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego jest
kruszywo tamane uzyskane. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i
bez domieszek gliny.
2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa , okreslona wedlug normy PN-B-06714/15 musi leze¢
pomiedzy krzywymi granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywa musi by¢ ciagla i nie moze
przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej na sasiednich sitach. Wymiar
najwigkszych ziaren kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy uktadane;
jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowic
wigcej niz 65 % frakcji przechodzacej przez sito.
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3. SPRZET

Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
nalezy stosowal nastepujacy sprzet: rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadania
materiatu, walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania. W miejscach
trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
male walce wibracyjne. Stosowany przez Wykonawce sprzet mechaniczny powinien byc¢
sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora.
4. TRANSPORT

Transport kruszywa musi odbywac si¢ w sposob zapobiegajacy jego zanieczyszczeniu
1 rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podiozu drogi musi by¢ tak
zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i1 tworzenia kolein. Wskazany jest
transport samowytadowczy (samochody, ciagniki z przyczepami). Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
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5.2. Zakres wykonywanych robaét

Warstwa podbudowy z kruszywa tamanego utozona bedzie na wcze$nie] wykonanej
warstwie odsaczajace;.
5.2.1. Przygotowanie podtoza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podioza oraz
wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zaggszczone lub  wskazujace odchylenia
wysokosciowe od zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie
wody albo osuszenie przez mieszanie, do osiagni¢cia wilgotnosci optymalnej, powtornie
wyréwnane 1 zageszczone. Podbudowa musi by¢ wytyczona w sposoéb umozliwiajacy jej
wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wedlug zalecen Inspektora. Paliki lub
szpilki do kontroli uksztalttowania podbudowy musza by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i1 utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie
palikow lub szpilek musi umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot 1
nie powinno by¢ wigksze niz co 10 cm.
5.2.2. Przygotowanie mieszanki na warstwe podbudowy

Wytworzenie mieszanki polega¢ bedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji
kruszywa z dodaniem wody, celem uzyskania wilgotnosci optymalnej dla wytworzonej
mieszanki.
5.2.3. Dozowanie wody i mieszanie Kruszywa

Potrzebna ilos¢ wody dla mieszanki ustala si¢ laboratoryjnie z uwzglgdnieniem
wilgotnosci naturalnej materiatu. Nawilzanie mieszanki powinno nastgpowacé stopniowo w
iloéci nie wigkszej niz 101/ m® do czasu uzyskania w mieszance wilgotnosci optymalnej,
okreslonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogody, wiatréw 1 w zalezno$ci od temperatury,
ilo$¢ wody powinna by¢ odpowiednio wicksza. Zwigkszenie ilosci wody moze siggaé 20 % w
stosunku do wilgotnosci optymalnej. W przypadku, gdy wilgotno$§¢ materialu przekracza
wilgotno$¢ optymalng, material nalezy osuszy¢ przez zwigkszenie ilosci mieszan.
5.2.4. Transport mieszanki

Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowania odbywac si¢ bedzie
samowytadowczymi $rodkami transportu, jak w punkcie 4, zaraz po jej wyprodukowaniu, w
sposOb zabezpieczajacy mieszanke przed wysychaniem i segregacja.
5.2.5. Rozktadanie mieszanki

Przed przystgpieniem do robot w terenie Wykonawca jest zobowigzany do
oznakowania prowadzonych robot zgodnie z ,,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w
pasie drogowym”. Roztozenie mieszanki odbedzie si¢ we wczesniej przygotowanym korycie
drogowym przy pomocy rowniarki lub uktadarki z zachowaniem parametréw (grubosci i
szerokosci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji Projektowej. Warstwa podbudowy
powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych
wysokosciowych. Podbudowy nalezy wykona¢ w dwoéch warstwach. Kazda powinna by¢
wyprofilowana 1 zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Inspektora. W czasie uktadania mieszanki nalezy odrzuca¢ ziarna
o Srednicy wigkszej niz 2/3 rozkladanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe
zanieczyszczenia.
5.2.6. Profilowanie roztozonej warstwy mieszanki

Przed zageszczeniem roztozong warstwe nalezy sprofilowa¢ do spadkow
poprzecznych i pochylen podluznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej.
Profilowanie nalezy wykonaé cigzkim szablonem Iub réwniarkg. W czasie profilowania
nalezy wyrownac¢ lokalne wglgbienia. Mieszanka w miejscach , w ktorych widoczna jest jej
segregacja, powinna by¢ przed zaggszczeniem zastgpiona materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach.
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5.2.7. Zageszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa, nalezy przystapi¢ do
jej zageszczania przez watowanie. Podbudowe z kruszywa tamanego nalezy zageszczaé
walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi. Walcowanie powinno postgpowac
stopniowo od krawedzi do srodka podbudowy. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia
powstate podczas zageszczania powinny by¢ wyrdéwnane przez spulchnienie warstwy
kruszywa i1 dodanie lub usunigcie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni. W
miejscach trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne, mate walce wibracyjne lub ubijaki mechaniczne. Wybor sprzetu
zageszezajacego zalezy od rodzaju kruszywa: kruszywo o przewadze ziaren grubych, tj. takie,
ktorego krzywa uziarnienia lezy w dolnej czesci obszaru dobrego uziarnienia, zaleca si¢
zageszczaé najpierw walcami ogumionymi, a nastepnie gladkimi. W pierwszej fazie
zageszezania nalezy stosowac sprzet 1zejszy, a w koncowej cigzszy. Poczatkowe przejscia
walcow wibracyjnych nalezy wykona¢ bez uruchomienia wibratorow. Zageszczenie nalezy
kontynuowa¢ do osiggni¢cia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego niz 0,97
wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda I1). Wilgotno$¢ kruszywa
podczas zageszczenia powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslanej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda 110). Wilgotnos¢ przy
zaggszezaniu powinna by¢é rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja +10 % i -20 % jej
wartosci.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania
kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inspektorowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca
powinien wykona¢ w zakresie i z czestotliwo$cig gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci
robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w zakresie robot przy budowie podbudowy z

kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie:

Czestotliwos¢ badan
Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia podbudowy
dziennej dziatce roboczej przypadajaca na 1 badanie (m?)
2 600
Zageszczenie warstwy 2 probki

6.2.1. Badanie wilasno$ci kruszywa
W czasie roboét Wykonawca bedzie prowadzit badania wlasciwosci kruszywa okre§lone w
tablicy punktu 6.2. Prébki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej
zageszczeniem 1 w obecnosci Inspektora. Wyniki badan musza by¢ na biezaco przekazywane
Inspektorowi. Badania peilne nalezy wykonaé takze w przypadku zmiany zrodla pobierania
materiatéw 1 w innych przypadkach, okreslonych przez Inwestora.
6.2.2. Badanie zageszczenia warstwy

Zageszczanie kazdej warstwy musi odbywac¢ si¢ do osiagnigcia zaggszczenia nie
mniegjszego od 0,98 wedlug normalnej proby Proctora, wedlug PN-B-04481 (metoda I1) lub
metoda ugiec sprezystych. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wg BN-77/8931-12,
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W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug metody Proctora jest
niemozliwe ze wzglgdu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kontrolg zaggszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wedlug BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz 2 razy na
1000 m?,

Zageszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe,
gdy stosunek wtornego modutu E; do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wiekszy
od 2,2 dla kazdej warstwy podbudowy.

6.3. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy
Czestotliwos$¢ 1 zakres badan 1 pomiarow wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa

6.3.1. Grubo$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy Wykonawca musi mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu w
punktach wybranych losowo. Dopuszczalne odchylenie od projektowanej grubosci
podbudowy z kruszywa tamanego nie powinno przekracza¢ +10 %.
6.3.2. Nos$nos¢ i zageszczenie podbudowy wedtug obcigzen ptytowych

Maksymalne ugi¢cia lub minimalne moduty odksztalcenia w zalezno$ci od wskaznika
zageszczenia 1 projektowanego wskaznika no$no$ci zawarto w ponizszej tabeli:

6.3.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy z kruszywa tamanego
6.3.3.1. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podluzne i poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg
zgodnie z normg BN-68/8931-04 z czestotliwoscig podang w tablicy w punkcie 6.3.
Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 10 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.3.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej laty z czgstotliwosciag
podang w tablicy punktu 6.3.

Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z
tolerancja £0,5 %.
6.3.3.3. Szerokos$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz
+10cmi-5cm.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w SST ,,Cze$¢ ogodlna”
pkt 7.

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonang wg pomiaréw z natury.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja
akceptacji Inspektora nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostka obmiaru jest robot jest 1 m?(metr kwadratowy) utozonej i zageszczonej
warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt i ich przyjecia podano w SST ,,Czg$¢ ogodlna”.

Odbiér wykonanej podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru robdt
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie. Cena wykonania
robot obejmuje: roboty przygotowawcze i pomiarowe, oznakowanie robot prowadzonych w
pasie drogowym, dostarczenie materiatdw i sprzgtu niezbednych do wykonania podbudowy,
wytworzenie mieszanki kruszywa, mechaniczne roztozenie materialu warstwami,
zageszczenie poszczegdlnych warstw, utrzymanie wykonanej warstwy, $rodki zaradcze
chronigce podbudowe przed pogorszeniem si¢ jakosci i niekorzystnym wplywem wody i
sprzetu  wykonawczego, wykonanie pomiar6w 1 badan, uporzadkowanie miejsca
prowadzonych robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu,

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych

PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.
PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
PN-B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezwzgledna.

PN-B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych.

PN-B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w begbnie Los
Angeles

PN-B-11112:1996/A1:2001 Az1 kruszywa famane do nawierzchni drogowych. Zmiana.
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KOD CPV: 45212221-1 OBRZEZA BETONOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawianiem obrzezy betonowych - w
ramach inwestycji okreslonej w ST ,,Cze$¢ ogdlna” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza  prowadzenia robot przy
ustawieniu obrzezy betonowych i obejmuja: ustawienie obrzezy betonowych 8x30 cm na
tawie betonowej z oporem na krawedzi zewnetrznej nowych nawierzchni.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy robotach zwigzanych z ustawianiem obrzezy betonowych

na lawie betonowej wg zasad niniejszej SST s3:
2.1. Obrzeza betonowe 8x30 cm szare z betonu klasy C25/30 wg PN-EN 206-1:2003

Zastosowane obrzeza pod wzgledem jakoSci powinny odpowiadaé nastepujacym
normom: BN-80/6775-03 arkusz 01 ,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania”.,
BN-80/6775-03 arkusz 04 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdow 1 torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza”. Ponadto nasigkliwos¢
betonu w obrzezu nie powinna by¢ wigksza niz 4 %.
2.2. Lawa betonowa

Lawa betonowa pod obrzeza oraz opor bgda wykonane z betonu klasy C12/15,
odpowiadajagcemu normie PN-EN 206-1:2003. Wymagania dla cementu i wody jak w punkcie
2.4. Kruszywo (piasek, zwir, grys) — wymagania jak w PN-EN 12620:2004 i PN-EN
12620:2004/AC:2004.
2.3. Podsypka cementowo-piaskowa

Podsypke pod obrzeza nalezy wykona¢ jako cementowo-piaskowg w proporcji 1:4.
Wymagania dla cementu jak w punkcie 2.4.
2.4. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypelienia spoin migdzy obrzezami: cement
portlandzki klasy 32,5, odpowiadajacy wymaganiom PN-EN-197-01:2002, piasek — nalezy
stosowa¢ drobny, ostry piasek, odpowiadajagcy wymaganiom PN-B-06711, woda — nalezy
stosowa¢ wode odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008:2004.
3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem lawy betonowej z oporem i ustawianiem obrzezy
wykonane bedg recznie.
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4. TRANSPORT

Obrzeza — transport i skladowanie obrzezy betonowych na miejscu wbudowania zgodnie z
normg BN-80/6775-03 arkusz 1 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania”.

Beton na tawg — transportowany bedzie dowolnymi §rodkami przeznaczonymi do
przewozenia wytworzonego betonu towarowego.

Piasek oraz cement — przewozony by¢ moze na miejsce wbudowania dowolnymi $rodkami
transportu, zapewniajacymi trwato$¢ materiatdéw podczas transportu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
5.2. Zakres wykonywanych roboét
5.2.1. Transport materialéw przewidzianych niniejsza SST do wykonania powyzszych robét

Transport i sktadowanie obrzezy betonowych zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz 1.
5.2.2. Wytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe miejsc wbudowania obrzezy

Wytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe odcinkéw wbudowania obrzezy , wykonane
bedzie na podstawie Dokumentacji Projektowe;.
5.2.3. Wykonanie koryta pod tawe betonowg

Roboty ziemne (wykopy) zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego pod tawe
betonowg z oporem, wykonane be¢da recznie. Geometria wykopu oraz glebokos¢ — zgodnie z
,Katalogiem Powtarzalnych Elementow Drogowych” i Dokumentacja Projektowa.
5.2.4. Wykonanie podsypki z pospotki

Nalezy rozscieli¢ recznie podsypke z pospoiki grubosci 10 cm.
5.2.5. Wykonanie betonowej tawy pod obrzeza

Przed przystgpieniem do wytworzenia betonu na lawe betonowa z oporem,
Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania receptury na beton. Receptura powinna by¢
opracowana dla konkretnych materialdow. Receptura zostanie opracowana przez laboratorium
w oparciu 0 PN-EN 206-1:2003. Transport wytworzonego betonu na miejsce wbudowania
omowiono w punkcie 4.2 niniejszej SST. Lawa betonowa wykonana bedzie z betonu klasy
C12/15, we weczesniej przygotowanym korycie gruntowym. Wykonanie lawy polega na
rozscieleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim jego zageszczeniu. Wykonana tawa
wraz z oporem po zaggszczeniu betonu powinna odpowiada¢ wymiarami oraz ksztattem
rysunkowi w Dokumentacji Projektowej. Obrzeza ustawiane beda na fawie z oporem.
5.2.6. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej pod obrzeza

Na wykonanej tawie betonowej nalezy rozscieli¢ rgcznie podsypke cementowo-
piaskowa grubosci 5 cm, celem prawidlowego obsadzenia obrzeza. Podsypke cementowo-
piaskowa nalezy wykona¢ w proporcji 1:4.
5.2.7. Wbudowanie obrzezy betonowych

Roboty zwigzane z wbudowaniem obrzezy powinny by¢ wykonane w okresie od 1
kwietnia do 15 pazdziernika przy temperaturze nie nizszej niz 5 stopni Celsjusza.
Wbudowanie obrzezy nalezy dokona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Przy
wbudowywaniu obrzezy nalezy przestrzega¢ wytyczonej trasy przebiegu obrzezy oraz
usytuowania wysokosciowego, zgodnego z Dokumentacja Projektowa. Dopuszczalne
odstepstwa od Dokumentacji Projektowej to +1 cm w niwelecie obrzeza i +5 cm W
usytuowaniu poziomym.
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6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materialdw przeznaczonych do
wbudowania.
6.2. Kontrole i badania w czasie robot

Kontrola ustawienia obrzezy — polega na sprawdzeniu zgodno$ci wbudowanego
obrzeza z Dokumentacja Projektowa.
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w SST ,,Cze$¢ ogodlna”
pkt 7

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonang wg pomiaréw z natury.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja
akceptacji Inspektora nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostkg obmiaru jest robot jest 1 m(metr) wbudowanego obrzeza.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt i ich przyjecia podano w SST ,,Czg$¢ ogdlna”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie robdt nastgpuje na zasadach okreslonych w Umowie. Cena wykonania
robdt obejmuje: roboty przygotowawcze i pomiarowe, transport i sktadowanie materiatow do
wykonania rob6t, wykonanie koryta gruntowego pod lawe betonowa, rozscielenie podsypki z
pospotki, wykonanie deskowania tawy betonowej, wykonanie lawy betonowej z oporem,
rozebranie deskowania, pielegnacja wykonanej tawy, wykonanie mieszanki cementowo-
piaskowej 1 rozscielenie jej jako podsypki pod obrzeza, ustawienie obrzezy betonowych,
przeprowadzenie  niezbednych  pomiarow 1  badan, uporzadkowanie  miejsca
przeprowadzonych robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Centralne Biuro Projektowo-Badawcze Drog
1 Mostéw w Warszawie.

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.

PN-B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapraw budowlanych.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonéw. Specyfikacja pobierania probek, badania i
ocena przydatno$ci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z procesu produkcji betonu.
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KOD CPV: 45212221-1 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej-
w ramach inwestycji okre§lonej w ST ,,Czg$¢ ogdlna” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza  prowadzenia robdt przy
wykonywaniu nawierzchni poliuretanowych podczas budowy biezni lekkoatletycznej prostej i
skoczni w dal przy Szkole Podstawowej im. Jaworzniakow w Krzesimowie gmina Melgiew,
na dziatce o numerze ewidencyjnym 630/1

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy robotach zwigzanych z wykonaniem nawierzchni

poliuretanowych wg zasad niniejszej SST sa:
2.1. Bieznia i rozbieg skoczni w dal
2.1.1. Warstwa stabilizujaca

Dla wykonania odpowiedniego podloza dla nawierzchni poliuretanowej nalezy
wykona¢ warstwe stabilizujacg ET grubosci 35 mm. Warstwa wykonana jest z mieszanki
SBR (granulat gumowy) o granulacji 1 + 4 mm, plukanego zwirku oraz zywicy
poliuretanowej.

Wymagane parametry warstwy stabilizujacej powinny by¢ nie gorsze niz podane w
ponizszej tabeli.:

Podstawowe parametry podbudowy o grubosci 35 mm
Twardo$¢ ~60°ShA
Wytrzymalo$¢ na rozrywanie > 0,35 MPa
Wydtuzenie przy zerwaniu >0,15 %
Przyczepno$¢ miedzywarstwowa > 0,50 MPa
Tlumienie sity 38 %
Przyczepnos$¢ dla wody 0,15 cm/s
Klasyfikacja ogniowa wyrob trudno
zapalny

2.1.2. Nawierzchnia

Nalezy wykona¢ sportowa nawierzchni¢ poliuretanowa, w postaci bezspoinowej,
elastycznej masy, przepuszczalnej dla wody 1 odpornej na $cieranie.

Nawierzchnia sktada si¢ z dwoch warstw: elastycznej i uzytkowej. Warstwa no$na to
mieszanina granulatu gumowego SBR 1 lepiszcza poliuretanowego. Uktadana jest
mechanicznie 1 bezspoinowo za pomoca rozktadarki mas poliuretanowych na podktadzie
stabilizujgcym ET. Grubos¢ warstwy nosnej wynosi 11 mm. Tak wykonang warstwe¢ nalezy
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pokry¢ warstwg uzytkowg w kolorze czerwonym w postaci systemu poliuretanowego
zmieszanego z drobnej frakcji granulatem EPDM. Czynno$¢ te wykonuje si¢ za pomocg
natrysku mechanicznego, uzyskujac grubo$¢ warstwy uzytkowej 2 mm.
Laczna grubos$¢ nawierzchni wynosi 13 mm (11 mm +2 mm).
Przygotowanie podtoza oraz technologi¢ uktadania nawierzchni poliuretanowej nalezy
wykonac $ci§le wg zalecen producenta/dostawcy systemu poliuretanowego nawierzchni.
Zastosowana nawierzchnia powinna:
- zapewni¢ dobre warunki uzytkowania w réznych temp. w przedziale od -5°C do + 25°C,
- zapewniac state i trwale utrzymanie rownosci nawierzchni w okresie eksploataciji,
- by¢ bezpieczna dla zdrowia i zycia 0sob z niej korzystajacych,
- posiadac jednolity kolor.
Wymagane parametry nawierzchni poliuretanowej powinny by¢ nie gorsze niz podane
W ponizszej tabeli.

parametr wartos¢ wymagania wg
wymagana PN-EN
14877/2014-02

Wytrzymalo$¢ na rozcigganie > 0,60 MPa > 0,4 MPa
Wydluzenie podczas zerwania > 68 % > 40 %
Opor poslizgu
- na sucho 95 PTV 80+110 PTV
- na mokro 55 PTV 55+110 PTV
Przepuszczalnos¢ wody > 290 mm/h > 150 mm/h
Odpornos¢ na zuzycie ( $cieranie aparatem Tabera) <129 <4g
Zmiana barwy w stopniach skali szarej po >3 >3
sztucznym starzeniu
Odksztalcenia pionowe <2mm <6 mm
Amortyzacja >37% 25+50 %

Kolorystyka nawierzchni

Nawierzchnia biezni w kolorze czerwonym

(RAL 2002 lub RAL 3016) z

malowanymi liniami o szeroko$ci 5 cm w kolorze biatym (RAL 9010 lub RAL 9003), za$
nawierzchnia rozbiegu skoczni w dal w kolorze zielonym (RAL 6011).
Malowanie linii

Po calkowitym zwigzaniu mieszaniny, farbami poliuretanowymi w kolorze bialym
malowane s3 — réwniez metoda natrysku — linie o szeroko$ci 5 cm, wydzielajace tory.
Podczas robot malarskich, nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na precyzyjne 1 zgodne z
przepisami lekkoatletycznymi wytyczenie torow, linii startu i mety oraz wszystkich
niezbednych znacznikow.

Na biezni prostej nalezy nanies$¢ lini¢ startu i mety do biegdéw na 60 m, facznie z
liniami na torach wyhamowania.

Oznaczenia biezni muszg umozliwia¢ rozgrywanie biegéw sprinterskich na 60 m.
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogélne™.
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4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Transport materiatdéw do wykonania nawierzchni poliuretanowej moze by¢ dowolny pod
warunkiem, ze nie uszkodzi ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
5.2. Zakres wykonywanych roboét
5.2.1. Podbudowa

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami
podtuznymi i poprzecznymi, odchytki mierzone tata o dtugosci 4 m nie powinny by¢ wigksze
niz 8 mm. Podtoze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, blota, piasku,
itp. Nie moze by¢ zaolejone (ewentualne plamy nalezy usunaé).

5.2.2. Warunki niezbedne do prawidlowego wykonania nawierzchni

Podczas wykonywania prac nalezy bezwzglednie przestrzegaé, aby wilgotnosé
otoczenia zawierala si¢ w przedziale 40-90 %, zas temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza
o co najmniej 3°C od panujacej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

5.3. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

- karta techniczna nawierzchni/systemu,

- Atest Higieniczny PZH,

- aktualne badania na zgodnos$¢ z PN-EN 14877:2008,

- autoryzacja producenta oferowanego systemu, wydana wykonawcy na zadanie objete
przetargiem. Autoryzacja musi zawiera¢ potwierdzenie dostarczenia przez producenta
oferowanej nawierzchni oryginalnych, objetych gwarancja produktow, w ilo$ci
odpowiadajacej zamdwieniu,

- badania na bezpieczenstwo ekologiczne nawierzchni,

- probka oferowanej nawierzchni poliuretanowej o powierzchni co najmniej 90 cm?,

5.4. Wykonania dotyczace wykonania prac nawierzchniowych

Nawierzchnia moze by¢ wykonywana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o
kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta
nawierzchni.

Spelnienie  wszystkich wymaganych minimalnych parametrow nawierzchni
okreslonych w opisie nalezy potwierdzi¢ stosownymi i wiarygodnymi dokumentami (np.
Aprobata lub rekomendacja Techniczna ITB, karta techniczna producenta w oryginale),
pozwalajagcymi na ich weryfikacje.

Nawierzchnia powinna posiada¢ aktualny Atest higieniczny, udokumentowany kopia
dokumentu potwierdzong za zgodnos¢.

Wykonawca powinien posiada¢ niezbedne doswiadczenie w wykonywaniu tego typu
nawierzchni, co powinno zosta¢ potwierdzone minimum pigcioma referencjami za okres
ostatnich pieciu lat z obiektow o powierzchni nie mniejszej niz projektowane.

5.5. Sposdb uzytkowania i konserwacji nawierzchni

Nawierzchnie syntetyczne sa nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny
stuzy¢. Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszczaé¢ do
nadmiernego zabrudzenia powierzchni piaskiem, ktoéry powoduje nadmierne zuzycie
nawierzchni. Nalezy unika¢ zabrudzen olejem, emulsjg asfaltowa oraz innymi Srodkami
chemicznymi, powodujagcymi odbarwienie nawierzchni. Nie nalezy dopuszcza¢ do jazdy na
rolkach, rowerach, motocyklach. Ewentualny przejazd samochodami (policja, straz pozarna,
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pogotowie ratunkowe 1 inne sluzby komunalne) powinien by¢ kontrolowany, rowniez ze
wzgledu na no$nos¢ podtoza.

Nawierzchnie powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
technicznym, opracowanym dla okre$lonego zastosowania.

Projekt powinien by¢ zgodny z wlasciwymi normami i obowigzujacymi przepisami, w
szczegllnosci z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w
sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr75 z 2002 r., poz, 690).

Wykonanie i odbiér urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB,
atestow higienicznych, wymogéw p.poz., warunkéw technicznych stosowania i Polskich
Norm.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materialdbw przeznaczonych do
wbudowania.

Kontroli jakosci robot podlega jako$¢ uzytych materiatow — zgodno$é z wymaganiami
punktu 2 niniejszej SST.

Kontrola jakosci w trakcie robot obejmuje: kontrole przygotowania podtoza, sposob
przygotowania materiatdbw, kontrole ulozenia nawierzchni poliuretanowej, kontrole
malowania linii.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST ,,Cze$¢ ogodlna”
pkt 7.

Jednostka obmiaru jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni
poliuretanowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét i ich przyjecia podano w SST ,,Czeg$¢ ogdlna”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie robdt nastgpuje na zasadach okreslonych w Umowie. Cena wykonania
robot obejmuje: transport i sktadowanie materiatow przewidzianych do wykonania robot,
przygotowanie poditoza pod nawierzchni¢, przygotowanie materiatdw, wykonanie
nawierzchni, malowanie linii, przeprowadzenie pomiardéw 1 badan, uporzadkowanie miejsca
prowadzonych robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Aprobata Techniczna



